WinJUPOS

http://www.grischa-hahn.homepage.t-online.de/astro/winjupos/index.htm

- to darmowa aplikacja do kartografii i analizy zdj¢¢ planet. Potrafi generowa¢ mapy powierzchni z

naszych zdje¢, czy usuwac rotacje pomigedzy kanatami przy monochromatycznej astrofotografii i wiele

wigcej. W tym artykule omowig¢ wspomniane najprostsze zastosowania WinJUPOSa.

Zainstaluj i uruchom program. W gléwnym menu na goérnej belce wybierz planete, ktorej zdjecia
bedziesz obrabial.

Pomiary zdjec

Kazde zdjecie musimy "opisa¢" w programie - podac dat¢ i czas zrobienia zdjgcia oraz poprawnie
wskaza¢ potozenie biegunow planety. W tym celu otworz Recording -> Image

¢l WinJUPOS 8.3.0 - Database for Object Positions on Jupiter
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Pojawi si¢ okno pomiaru zdjecia. Zaczynamy od otwarcia naszego zdjecia - czy to monochromatycznego

kanatu do derotacji, czy np. kolorowego do wygenerowania mapy:

&l Measurements of Jupiter images
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Po otwarciu podajemy date i czas wykonania zdj¢cia (poczatek rejestracji klipu AVI). Podajemy czas UT
czyli odejmujemy 2 godziny dla czasu letniego i1 jedna godzing dla czasu zimowego. Nastgpnie podajemy

dtugosc¢ 1 szeroko$¢ geograficzna naszej miejscowki.
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Gdy to mamy za soba przechodzimy do zaktadki "Adj.":

¢l Measurements of Jupiter images
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Tutaj wybieramy kanat fotografii (kolorowa lub jeden z dostgpnych kanatéw) oraz dopasowujemy siatke
do zdjecia. Wystarczy wcisna¢ F11 by automat sam sprobowat dopasowac siatkg do fotografii. Gdy
dopasowanie jest poprawne zapisujemy “pomiar"
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Postepujemy tak dla wszystkich zdje¢, jakie chcemy pozniej wykorzystac.



LRGB/RGB 7 derotacja kanalow

WinJUPOS potrafi generowac¢ fotografie RGB 1 LRGB z monochromatycznych kanatéw z
uwzglednieniem rotacji planety na poszczegodlnych kanatach. Dzigki temu mozna stworzy¢ ostra
kolorowg fotografi¢ czy zwigkszy¢ znaczaco ilos¢ klatek tapanych na kanat. Otwieramy Tools -> Image
Computation:
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Wybieramy pomiary dla poszczegdlnych kanatow i klikamy Compile Image. Mozemy takze zwigkszy¢
wyostrzenie wynikowego zdjgcia:
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Oto porownawcze fotografie RRGB i RGB ztozone tradycyjnie i za pomoca WinJUPOSa. Kazdy kanat to
stack z ponad 5000 Kklatek - niecate 3 minuty na kazdy kanat, 9 w sumie.
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W zdjeciach RGB wida¢ niebieska krawedz na zdjgciu z WinJUPOSa - rotacja planety sprawia ze obszar
ktory byt widoczny na najpdzniej rejestrowanym kanale jeszcze nie wszedt na kanale rejestrowanym
najwczesnie]. Przy duzych odstgpach czasowych dziura ta moze by¢ spora. Rozwiazanie tego problemu to
zarejestrowanie trzech serii dla wszystkich kanatéw i nastepnie potaczenie trzech fotografii-pomiarow w
jedna (poprzez sktadanie "RGB") 1 nastgpnie wynikowe fotografie zamieni¢ na wersj¢ kolorowa
pozbawiona brakow. Opisano to doktadnie na astronominsk.

Mapy powierzchni planety

Majac np. kilka fotografii danej planety ukazujace jej rotujaca powierzchni¢ mozemy wygenerowacé mape
powierzchni. Tworzymy pomiary dla kazdego zdjecia jak opisatem na poczatku i otwieramy Analysis ->
Map computation:
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Dodajemy wszystkie pomiary i korzystamy z optymalizatora ustawien - "Set optimum longitude
ranges':
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Po czym mozemy wygenerowa¢ mapg ("Compile map"):
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Longitudes in System 2, planetographic latitudes
Cylindrical projection

Jezeli mapa nie bedzie ptynna a zdjgcia mamy podobne to wyraznie czg¢$¢ z nich za bardzo nachodzi na
siebie i trzeba je usunac (tak by odstepy rotacji pomigdzy pomiarami byly wigksze). Po usunigciu,
dodaniu pomiaréw optymalizujemy ustawienia i generujemy mapg.
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